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 :اثر یاختصاص طیراش

 و قبل از مسابقه توسط داوران چک خواهد شد.   باشد  شده نویسی  کد  و ساخته  تیم اعضای توسط باید  ربات

 . است مجاز تصویر پردازش برای نویسی برنامه محیط هر از استفاده

 . هستند  ای پردازنده هرگونه از استفاده به  مجاز ربات انتخاب پردازنده برای کنندگان شرکت

 شرط به دیگر اماده های ماژول یا و ردوینوآ های ماژول از استفاده اما نیست،  مجاز مادهآ ربات از استفاده

 ت. اس  مجاز نآ عملکرد از اعضا اطلاع

  30و ارتفاع  متریسانت  30استوانه به قطر  کی در  د ی ربات با ی ول وزن ربات وجود ندارد یبرا یتیمحدود

 . رد یقرار بگ یبه راحت  متریسانت

 انجام می شود.  ESP8266و به وسیله ماژول وای فای  است، بیسیم صورت به کامپیوتر با ربات ارتباط

 انسانی دخالت نوع هر و شود انجام کامپیوتر توسط باید  ربات کنترل مراحل کلیه ربات  شدن روشن از بعد 

 . است ممنوع

 می باشد و کامپیوتر هیچ ارتباطی با اینترنت ندارد.  USBاتصال   از طریقارتباط دوربین با کامپیوتر 

 نشانگذاری روی ربات بر عهده تیم شرکت کننده است. 

 از حالت سکون شروع به حرکت کند.  مسیر ابتدای در باید  ربات

 از استفاده به مجاز ها تیم و است کنندگان شرکت عهده بر  زمین های نشان از نآ تمایز و ربات شناسایی

 . هستند ربات روی بر گذاری نشانه 

  

 

 شرایط زمین مسابقه:

 می شود.  انجام یکواخت صورت به حدالامکان نورپردازی

متری از مرکز زمین مسابقه به شکلی نصب شده که   3الی  2در ارتفاع   و عمود صورت به دوربین  نصب محل

 تمام زمین را پوشش دهد. 

 می باشد.  260*180سفید با ابعاد   MDFزمین مسابقه از جنس لترون یا 



سانتی متر از لبه زمین مشخص می   15سانتی متر با فاصله   4حاشیه زمین مسابقه با نوار مشکی به عرض 

 شود. 

 دقیقه خواهد بود.  10حداکثر زمان حضور ربات در پیست 

 . ندارد وجود  رنگی نشان نآ در که است پیست چهارم گوشه  ربات اولیه شروع محل

سانتی متر از هم وجود دارند. وظیفه    25با رنگ های قرمز، ابی و سبز با فاصله   جسم  3در زمین مسابقه  

می باشد که این محل ها به وسیله برچسب های رنگی با   جسمبه مکان های هم رنگ با    جسامربات انتقال ا

به طور کامل در محدوده رنگی قرار   جسممشخص شده اند. انتقال در صورتی درست است که   A4ابعاد کاغذ 

 بگیرد. 

 )ابعاد، جنس، رنگ، وزن و...( در اختیار شرکت کنندگان قرار خواهد گرفت. جسام نحوه درست کردن ا 

 . کند  تغییر پیست روی بر تصادفی صورت  به ها  استوانه مکان است ممکن داور تشخیص به مرحله هر در

 هیچگونه مانع در زمین مسابقه وجود ندارد. 

 

 

 

 دار  انبار ربات قوانین

 باید  جسم یک فقط انتقال هر در ولیو امکان هل دادن وجود دارد   است  دلخواه انتقال و حمل روش نتخابا

 . شود جا جابه

خطای عدم جا به جایی درست ثبت شده سپس ربات و جسم به    ، اگر جسم رها شودجسم در زمان حمل 

 محل شروع منتقل می شوند. 

در صورت برخورد ربات به اشیا دیگر در هر دو حالت حمل بار یا عدم حمل بار، خطای برخورد ثبت شده  

 سپس ربات و جسم به محل شروع منتقل می شوند.  

در صورت برخورد ربات به خطوط حاشیه زمین، خطای لمس خط ثبت می شود. در صورت عبور ربات از  

 خطوط حاشیه زمین، خطای لمس خط ثبت شده سپس ربات و جسم به محل شروع منتقل می شوند. 

 در صورت قرار دادن جسم در مکان نادرست، جسم و امتیاز آن از مسابقه حذف می شوند. 

 گروه با ثبت درخواست عدم پیشرفت می تواند ربات را به محل شروع بازگرداند. در هر قسمت از مسابقه، سر



 امتیاز عدم پیشرفت کسر خواهد شد. 

 مجاز است.  سنسور و دوربین بر روی رباتهرگونه  استفاده از 

 . دقیقه خواهد بود  10ماده سازی وتست ربات حداکثر آزمان 

پا تا  مربوطه  ربات  مسابقه  هر  از  قرنط  انیبعد  مرحله  آن  قرنطشد   خواهد   نهیمسابقات  از  پس  شرکت    نه،ی. 

 را ندارند.   یگرید قطعه چ یاجازه جدا کردن ه یکنندگان به جز باتر

  3گردد. و زمان تا    یم  آغازی  ریمسابقه، زمان گ  نی ورود به زم  یبرا  گی توسط مسئول ل  م یپس از اعلام هر ت

در کنار    قهیدق  3پس از    ی لی شرکت کننده  به هر دل  یاعضا  از   یک یمحفوظ است. عدم حضور    می ت  یبرا  قهیدق

 خواهد شد.   می به حذف آن ت منجر مسابقه، نیزم

 شرکت کنندگان قرار خواهد گرفت.   اریامپر در اخت 6ولت  30  میقابل تنظ ه یمنابع تغذ  

 

 

 

  

 

 

 

 

 


